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1. ADwin-Karte mit der Zahleroption ADwin-CO1

Die ADwin-Karte mit der Zahleroption ADwin-CO1 enthalt einen 16-Bit Vorwarts-/RUck-
wartszahler mit zwei TTL-Eing&ngen. An diese Eingénge ("Zahler A" und "Z&ahler B") sind die
beiden um 90 Grad phasenversetzten Inkrementalgebersignale anzuschlieRen. Diese Signale
werden intern mit einer 4-Flankenauswertung dekodiert. Die maximale Ubertragungsrate der
Eingange betragt jeweils 1,25 MHz, was einer internen Taktrate von 5 MHz entspricht.

Durch einen High-Impuls am Eingang ,Zahler Riicksetzen" oder Uber Software-Befehl kann
der Zahler geldscht werden.
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1.1 Steckerbelegung

Wie bei der Standard-ADwin-Karte erhalten Sie auch mit der ADwin-Karte mit der
Zahleroption ADwin-CO1 zwei Erweiterungsstecker. Mit diesen Erweiterungssteckern steht
Ihnen eine grélRere Anzahl analoger Eingange (AIN) und digitaler I0s (DIO) zur Verfligung.
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Durch die gednderte Ausnutzung der FPGAs gegeniber der Standardversion der ADwin-
Karte ergeben sich folgende Abweichungen an den Steckerbelegungen:

Digital 1/0 4 und 5 wurden
durch die Zahlereingange (A
und B) des Vor-/Rickwarts-
zahlers und den ,Zahler
I6schen“-Eingang ersetzt.

Mit diesem Erweiterungs-
stecker stehen lhnen insge-
samt 16 analoge Eingange
und 22 digitale 10s zur Ver-
fugung.

Mit diesem Erweiterungs-
stecker stehen lhnen insge-
samt 13 analoge Eingange
und 28 digitale 10s zur Ver-
fugung.
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1.2 Technische Daten der Zahlereingange
Typ: TTL
Eingangswiderstand: 5,6 kQ
Viu: 2,4V min.
V. 0.8 V max.
Spannungsbereich:  -0,3 bis 7V
Iy 1 mA max.

I 0,2 mA max.

1.3 Steuerung des Vorwarts-/Rickwartszahlers

Zur Steuerung des Vorwarts-/Ruckwartszéhlers missen (abweichend von der Beschreibung
im ADbasic-Handbuch in der Version Februar 1996) die folgenden ADbasic-Befehle
verwendet werden:

ADbasic-Befehl Funktion
CO4_CLEAR Zahler léschen
CO4_READ Zahler lesen
CO4_START Zahler starten
CO4_STOP Zahler stoppen
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