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1 Das ADwin-Konzept

Der Einsatz der intelligenten ADwin-Systeme eroffnet ein weites Spektrum an Anwendungen fr
den Bereich des schnellen und mikrosekundengenauen Regelns, Steuerns und Messens unter
Windows und DIAdem.

Die ADwin-Systeme haben einen eigenen Prozessor und lokalen Speicher sowie analoge und
digitale Ein-/Ausgénge. Der Prozessor fuhrt die komplette MeRwerterfassung, Online-
Verarbeitung und Reaktion durch. Jeder Mel3wert wird durch den Prozessor des ADwin-Systems
sofort nach der Erfassung weiterverarbeitet. Das Echtzeit-Entwicklungstool ADbasic erlaubt die
Programmierung beliebiger mathematischer Operationen und Funktionen, die sofort nach jedem
Abtastschritt ausgefuhrt werden. Als Reaktion kénnten z.B. Ausgange neu gesetzt oder die
aufgenommenen MeRRwerte plus die weiterverarbeiteten MeRwerte gespeichert werden.

Das ADwin-System und der Windows-PC. Obwohl das ADwin-System mit dem PC verbunden
ist, laufen alle Anwendungen auf dem ADwin-System eigenstandig ab. Der PC kann jedoch
jederzeit auf das ADwin-System zugreifen, um Daten auszutauschen oder neue Programme auf
das ADwin-System zu laden. Programme auf dem ADwin-System kénnen unabhéngig
voneinander gestartet und gestoppt werden. Die Kommunikation zwischen dem PC und ADwin-
Gold hat keinerlei Einflu auf die schnelle und zeitlich exakte Abarbeitung der Programme auf
dem System ADwin-Gold.

ADwin-Systeme machen DIAdem/Windows-PCs echtzeitfahig! Echtzeit: "Was ist das?"

Mit dem Begriff "Echtzeit" wird zunéchst nur festgelegt, daf’ ein System innerhalb einer
definierten Zeit auf eine Anforderung reagiert. Fir eine vergleichbare Aussage muf3 also eine
Zeitspanne angegeben werden. ADwin-Systeme reagieren garantiert in weniger als 300
Nanosekunden, véllig unabhangig vom PC und dessen Auslastung.

ADwin-Systeme sind schnelll ADwin-Systeme verarbeiten jeden MelRwert sofort nach der
Erfassung, und dies sogar mit Abtastraten von 1MHz. Die Kombination eines leistungsstarken
SHARC-DSPs mit schnellen AD-/DA-Wandlern macht dies maéglich.

Absolute Betriebssicherheit! Unabhéngig von der Auslastung des PCs, unabhangig von der
Stabilitat eines PC-Programms: Das ADwin-System verrichtet alle Aufgaben kontinuierlich und
zuverlassig. Sturzt der PC ab, das ADwin-System lauft weiter, alle Regelungen und Steuerungen
laufen stabil, alle MeRRwerte sind gerettet. Nach dem Neustart des PCs kann auf alle
zwischenzeitlich aufgenommenen Daten zugegriffen werden.

Das ADwin-System ist frei programmierbar! Das Echtzeit-Entwicklungstool ADbasic
ermoglicht die einfache und schnelle Erstellung von zeitkritischen Programmen fir die ADwin-
Systeme. ADbasic hat eine integrierte Entwicklungsumgebung unter Windows mit Mdglichkeiten
zum Online-Debugging. Es bietet dem Entwickler eine gewohnte BASIC-Befehlssyntax mit
erweiterten Funktionen fur den Zugriff auf analoge und digitale Ein- und Ausgénge sowie
Funktionen zur Prozel3steuerung und zum Datenaustausch mit dem PC. Bei der Compilierung
der Prozesse durch ADbasic wird auf die minimale Laufzeit der Programme sehr grol3er Wert
gelegt.
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1.1 Das ADwin System und DIAdem

Die Kombination von DIAdem mit einem ADwin-System bietet dem Anwender vollig neue
Moglichkeiten. Die Intelligenz und Rechenleistung des ADwin-Systems zum einen und die
Funktionen zum Verwalten, Analysieren und Dokumentieren von Mel3daten zum anderen bieten
ein leistungsstarkes Konzept.

1.2 Typische Anwendungen

1.2.1 Steuerung schneller Prufstande
Prufstandsanwendungen erfordern vielseitige Funktionen, wie z. B.:

- MelRdatenerfassung

- Signalerzeugung

- Steuerungs- und Regelfunktionen
- Digitale I/O-Steuerung

Alle diese Funktionen und weitere kdnnen auf einem einzigen ADwin-System parallel und mit
hoher Geschwindigkeit zuverlassig ablaufen. Komplette Prifstande werden durch ein ADwin-
System gesteuert und geregelt, vollig unabhéngig von dem PC-Betriebssystem.

Mit ADwin-Systemen werden Prifstande realisiert fir: Motoren, Getriebe, Kupplungen,
StoRdampfer, Kugellager, Motorlager, Autoabgasanlagen, ABS, Lenkung, Schalter, Relais, .....
etc.

1.2.2 Signale generieren

Viele Anwendungen benotigen Signalgeneratoren mit analogen oder digitalen Ausgangen. Mit
einem ADwin-System kdnnen vielkanalige periodische oder nicht-periodische Signalformen
erzeugt und bei Bedarf beliebige Storsignale aufgeschaltet werden. Frequenz, Phase, Amplitude
und Offset kbnnen jederzeit korrigiert werden. Diese Korrektur kann gleitend oder als Sprung
ausgefihrt werden. Der SHARC-DSP des ADwin-Systems erlaubt online eine Korrektur des
Ausgabewertes jeder einzelnen Stitzstelle sowie des zeitlichen Abstands zwischen den
Stutzstellen. Die neuen Werte werden auf analogen und digitalen Kanalen ausgegeben und/oder
stehen in Variablen fir andere ADbasic-Programme (z.B. PID-Regler) zur Verfiigung.

1.2.3 Intelligent Messen, Erfassung von Daten mit komplexen Triggerbedingungen

Jeder MeRRwert wird durch das ADwin-System sofort nach der Erfassung verarbeitet, sogar mit
Abtastraten von 1MHz. Signale an analogen und digitalen Eingdngen werden gemessen, Zahler
und interne Timer ausgelesen. ADbasic erlaubt die Programmierung beliebiger mathematischer
Operationen und Funktionen, die sofort nach jedem Abtastschritt ausgefiihrt werden. Fur jeden
aufgenommenen MelRwert wird so Uberprift, ob die geforderten Triggerbedingungen eingehalten
sind und entschieden, ob der MeRwert gespeichert oder verworfen werden soll.
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1.2.4 Regeln und Steuern

Digitale Regler sind mit ADwin-Systemen leicht realisierbar. Verschiedene Reglerstrukturen (PlI,
PID, Kaskadenregler, adaptive Regler, Zustands-Regler, ... etc.) arbeiten auf einem ADwin-
System mit hohen Geschwindigkeiten von bis zu 500KHz zuverlassig, unabhéangig von der PC-
Auslastung. Auf einem ADwin-System kdnnen gleichzeitig verschiedene Regler mit
unterschiedlichen Regelalgorithmen und Zykluszeiten parallel ablaufen.

Das Echtzeit-Entwicklungstool ADbasic bietet dem Anwender alle Mdglichkeiten, um Regler auf
ADwin-Systemen schnell und Ubersichtlich zu entwickeln. Standard-Regelalgorithmen kénnen
nach den Erfordernissen der Anlage erweitert, angepalt oder durch andere Regler ersetzt
werden.

1.2.5 Online-Verarbeitung, Datenreduzierung

Die Auswertung der MeRdaten durch den SHARC-DSP auf den ADwin-Systemen macht es erst
maglich, MeRRkanale mit bis zu 1MHz Uber Stunden zu erfassen! Alle Auswertungen laufen online
auf dem ADwin-System ab. Die in der Datenrate deutlich reduzierten Ergebnisse werden vom
DIAdem protokolliert und dargestellt.

Typische Online-Berechnungen: Effektivwerte, Min/Max, Grenzwerte, Integrale, Ableitungen,
statistische Auswertungen, Korrelationen, Signalanalysen, ...

1.2.6 Hardware-in-the-Loop, Simulation von Sensordaten
Hier gibt es zwei verschiedene Anwendungen:

ADwin-Systeme sind in den Signalzweig eingekoppelt. Uber analoge/digitale Eingange
werden Signale gelesen, uber frei definierbare Funktionen abgebildet und tber
analoge/digitale Ausgénge wieder in den Signalzweig eingespeist.

ADwin-Systeme werden am Anfang des Signalzweigs zur direkten Simulation von
Sensordaten eingesetzt. Die Ausgabewerte werden entweder online berechnet oder stehen
als Datenséatze zur Verfiigung.

Typische Simulationen von:

- frei definierbaren Stérungen aufschalten
- Sensoren, Sensordaten
- Inkrementalgebern mit:
Gleichlaufschwankung
Storspitzen
Offsetdrift, etc.
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2 Installation

2.1 Installation des ADwin-Treibers

Zur Installation des ADwin-Treibers legen Sie bitte die dem ADwin-System beigefligte ADwin-
Treiber-CD bzw. ADbasic-CD in das CD-ROM Laufwerk und starten Sie die Installation.

2.2 Installation des DIAdem-Treibers (Einzelwertverarbeitung und Autosequenzen)

Alle Funktionen des DIAdem Einzelwerttreibers fur ADwin-Systeme sind in der DLL
ADADwin.dll verfiigbar und kdnnen je nach Bedarf ausgewéhlt und geladen werden. Diese
Treiberfunktionen kénnen nur in der Verbindung mit der entsprechenden ADwin-Hardware
genutzt werden. Die Treiber melden das Fehlen der Hardware erst beim Start der Messung.

Schritt  Was ist zu tun ?

1 Sind bereits ADwin-Treiber DIAdem-DAC Einzelwerttreiber installiert, dann stoppen Sie an dieser Stelle mit
der Installation und deinstallieren Sie die alte Treiberversion. Gehen Sie hierzu in der umgekehrten
Reihenfolge vor, wie im folgenden beschrieben und lIéschen Sie samtliche Eintrage und Dateien.

2 Sollte DIAdem bereits laufen, beenden Sie das Programm bitte.

3 Im Verzeichnis fur zusatzliche Treiber auf der ADwin-CD bzw auf der DIAdem-CD (CD:\AddOn\
ADwin\Driver\DIAdem®6\ ; bzw. ...\DIAdem4\) liegen die notwendigen Dateien, kopieren Sie diese in die
DIAdem-Verzeichnisse:

*.G5D - ..\DIAdem\, *.bmp ->.\DIAdem\symbols, *.dll > ..\DIAdem\addinfo,

adwdia46.t40, adwdia46.t50, adwdia46.t80, adwdia46.t90 - c:\ADbasic3\
4 Starten Sie DIAdem

5 SchlieBen Sie in DIAdem alle offenen Fenster und gehen Sie in das Menu: Einstellungen - GPI-DLL-
Registrierung..., es erscheint eine Liste mit registrierten GPI Erweiterungen. Durch Klicken auf Hinzufligen
kénnen Sie die Dateien ADADwin.DLL und ADinit.DLL auswéahlen. SchlieRen Sie anschlielend alle Fenster
und bestatigen Sie die Registrierung in der Datei Desktop.DDD. AnschlieRend startet DIAdem neu.

7 Gehen Sie bitte im Fenster DIAdem-DAC: MSR-Beschreibung auf Einstellungen > Einzelwert-
Verarbeitung - Treiber konfigurieren

8 Klicken Sie bitte auf neuer Eintrag und wahlen Sie den Treiber ADwin-Treiber bzw. ADwinInit-Treiber aus.
Die von dem Treiber zur Verfiigung gestellten Funktionen erscheinen in der rechten Auswabhlliste. Laden Sie
bitte nacheinander alle Funktionen durch Anklicken. Achten Sie hierbei bitte darauf, diese in der Reihenfolge
der angebotenen Funktionen zu laden. Wird die Reihenfolge nicht beachtet, stimmen die Icons in der
Aktionsliste nicht mit den Funktionen Uberein.

9 Hiermit ist die Installation beendet

In der Aktionsliste finden Sie hinter den Knopfen

8| e

die ausgewahlten Funktionen zum Gebrauch wieder.
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2.3 Installation des DIAdem-Treibers (Paketverarbeitung) fir ADwin-Systeme

Alle Funktionen der Paketverarbeitung fur ADwin-Systeme sind in der DLL ADwinpak.dll
verfiigbar und kdnnen je nach Bedarf ausgewdahlt und geladen werden. Diese Treiberfunktionen
funktionieren nur in der Verbindung mit der entsprechenden ADwin-Hardware.

Die Treiber melden das Fehlen der Hardware erst beim Start der Messung.

Schritt Die Installation - "Was ist zu tun ?"

1 Sind bereits ADwin-Treiber DIAdem-DAC Pakettreiber installiert, dann stoppen Sie an dieser Stelle mit der
Installation und deinstallieren Sie die alte Treiberversion. Gehen Sie hierzu in der umgekehrten Reihenfolge
vor, wie im folgenden beschrieben und I6schen Sie sémtliche Eintrége und Dateien.

2 Sollte DIAdem bereits laufen, beenden Sie das Programm bitte.

3 Im Verzeichnis fir zusatzliche Treiber auf der ADwin-CD bzw auf der DIAdem-CD (CD:\AddOn\ADwin\
Driver\DIAdem6\ ; bzw. ..\DIAdem4\) liegen die notwendigen Dateien, kopieren Sie diese in die DIAdem-
Verzeichnisse:

Kopieren Sie bitte die ADwinpak.DLL in den DIAdem-Pfad ..\DIAdem\addinfo ; ADwinpak.BMP in den
DIAdem-Pfad ..\DIAdem\symbols

4 Starten Sie DIAdem

5 SchlieRen Sie in DIAdem alle offenen Fenster und gehen Sie auf Einstellungen - GPI-DLL-Registrierung...,
es erscheint eine Liste mit registrierten GPI Erweiterungen. Durch Klicken auf Hinzufiigen kénnen Sie die
Datei ADwinpak.DLL auswéhlen. Schlieen Sie anschlieend alle Fenster und bestéatigen Sie die
Registrierung in der Datei Desktop.DDD. AnschlieBend startet DIAdem neu.

7 Gehen Sie bitte im Fenster DIAdem-DAC: MSR-Beschreibung auf Einstellungen > Paket-Verarbeitung >
Treiber konfigurieren

8 Klicken Sie bitte auf neuer Eintrag und wéhlen Sie den Pakettreiber ADPAKET aus. Die von dem Treiber zur
Verfligung gestellten Funktionen erscheinen in der rechten Auswabhlliste. Laden Sie die gewlinschten
Funktionen bitte einzeln durch Anklicken. Achten Sie hierbei bitte darauf, diese in der Reihenfolge der
angebotenen Funktionen zu laden. Wird die Reihenfolge nicht beachtet, stimmen die Icons in der
Aktionsliste nicht mit den Funktionen Uberein.

9 Hiermit ist die Installation beendet.

In der Aktionsliste finden Sie hinter dem Knopf @

die ausgewahlten Funktionen zum Gebrauch wieder. —
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3 Booten des ADwin-Systems, Laden von ADbasic-Programmen

Der PC und DIAdem kann erst mit einem ADwin-System kommunizieren, nachdem der ADwin-
Treiber auf das ADwin-System geladen wurde. Der ADwin-Treiber muf3 in jedem Fall nach jeder
Unterbrechung der Spannungsversorgung des ADwin-Systems geladen werden.

Das Booten I6scht den gesamten Speicher des ADwin-Systems, so dal3 alle bereits auf dem
System befindlichen Programme und Daten dabei verloren gehen.

Der Treiber wird wahlweise durch eine der drei nachfolgenden Mdglichkeiten geladen.

3.1.1 Unter DIAdem in der Paketverarbeitung
In der Paketverarbeitung stehen zwei Objekte fiir die ProzeRverwaltung zur Verfiigung.

Das Objekt ADwin System Autoinit dient zum Booten, dem Programmdownload, sowie dem
Starten von ADbasic-Programmen.

Das Objekt ADwin System Process dient dem Programmdownload, dem Starten/Stoppen von
ADbasic-Programmen, der Uberwachung des Software Triggers Activate_PC und dem
Einstellen des ProzeR3-Delays (Zykluszeit eines ADbasic-Prozesses).

3.1.2 In den Autosequenzen

Uber die Autosequenzfunktion ADboot kann ein ADwin-System gebootet, tiber die Funktion
ADBIload kann ein ADbasic Prozel3 auf das System geladen werden.

3.1.3 Im DIAdem Einzelwertmodus

Die DAC-Objekte testen beim Start des DIAdem-Programms, ob das ADwin-System gebootet
wurde. Ist dies nicht der Fall, wird die Karte automatisch gebootet. Die Kartenadresse, der
Prozessortyp und der Treiberpfad missen fir die DIAdem-Objekte unter ADwin System
Settings / General angegeben werden. Weiterhin gibt das Objekt ADwin System Process eine
Ubersichtliche Mdglichkeit, das System zu booten und einzelne Dateien zu starten.
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4 ADwin-Objekte fur DIAdem-DAC (Einzelwertmodus)

Zur Kommunikation mit ADwin-Systemen Uber den ADwin-DIAdem-DAC Treiber stehen zwei
Maoglichkeiten zur Verfuigung:

Kommunikation mit ADbasic-Prozessen

Diese Betriebsart ist im Einzelwertmodus die Standardvariante und nutzt die Fahigkeiten des
ADwin-Systems voll aus. Auf dem ADwin-System laufen verschiedene Regelungen,
Datenerfassungen, online-Verarbeitungen, Signalerzeugungen, etc. ab. Diese Funktionen nutzen
globale Variablen und Datensatze, auf welche DIAdem (ber verschiedene Objekte zugreifen
kann. Zusétzlich gibt es Funktionen zum Starten, Stoppen, Booten, Laden von Programmen.

Direktes Schreiben und Lesen von digitalen & analogen Werten

Diese Funktionen dienen vorwiegend dazu, wahrend der Inbetriebnahme des Systems schnell
einige Eingange zu lesen und darzustellen. Diese Funktionen nutzen die Fahigkeiten des ADwin-
Systems nur zu einem geringen Bruchteil aus.

Durch einen Doppelklick auf das jeweilige Objekt des ADwin-DIAdem-DAC Treibers 6ffnet sich
ein Fenster zum Einstellen von verschiedenen Grundfunktionen:

Erfazsung-Signalliste I
Lo ]
Mame: DLL Ind
Abbrechen
Sigraltyp: FPai_[H1 Signaltyp...
; : Gerat,..
Cighalleitunget: = i
Mr Signalnanme Arzchl Hr Akt
Liztenlarige. . |
1 | DLl Inl 1 0 Ja
Hilfe

10
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Objekteigenschaften wie Signalname, AnschluBnummer, Name, Listenléange, etc. kénnen
eingestellt werden. Spezifische Einstellungen fir ADwin-Objekte miussen unter Anschluf3-Nr.,
Listenlange und Geréate durchgefiihrt werden.

Die Einstellungen bei Anschluf3-Nr. und Listenlange sind fur verschiedene ADwin-Objekte
unterschiedlich, diese Eigenschaften werden in jedem Objekt einzeln erlautert.

Bei Betatigung der Schaltflache Gerat erscheint ein Dialog des DIAdem-ADwin-Treibers zur
Einstellung von Treiberparameter, die zur korrekten Kommunikation des Treibers mit dem
ADwin-System bendtigt werden.

4.1 DAC-Objekte zur Kommunikation mit ADbasic-Prozessen

Folgende Objekte stehen zum Datenaustausch zwischen dem in ADbasic programmierten
ADwin-System und DIAdem zur Verfligung, pro Objekt je zwei Varianten zum Einlesen und zum
Ausgeben:

Objekt Funktion

PAR Austausch von Parametern (globale Integer-Variable in ADbasic)
FPAR Austausch von Floating-Point-Parametern (globale Floating-Point-Variable in ADbasic)
DATA Austausch von Datenséatzen (DATAS, globale Integer-Arrays in ADbasic)

FDATA Austausch von Floating-Point-Datensatzen (DATAs, globale Floating-Point-Arrays in ADbasic)
FIFO Austausch von FIFOs (globale Integer-FIFOs in ADbasic)

FFIFO Austausch von Floating-Point-FIFOs (globale Floating-Point-FIFOs in ADbasic)

Folgendes Objekt steht zum Booten und zum Laden von ADbasic-Prozessen zur Verfiigung.

Objekt Funktion

Init Booten des ADwin-Systems, Laden und Starten von Programmen

11
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4.1.1 ADwin System Settings / General

Hier kdnnen fir das spezifizierte System Linkaddress, Processor und Driver Path angeben
werden. Alle Einstellungen, die auf der Karte General getroffen werden, gelten fiir das unter
ADwin-System ausgewahlte System. Sinnvoll ist es mit mehreren Systemen zu arbeiten, wenn
verschiedene ADwin-Hardware genutzt wird, oder wenn auf einem ADwin-System mehrere
Prozesse gleichzeitig ablaufen sollen und diese tber die Load Funktion des ADwin-DIAdem-
Blocks geladen und gestartet werden.

ADwin System Settings I
General [Input |

Setting far ADuwin System

Albwir Syztem !Systenﬂ - I

Linkaddress

Processar i.-’-‘-.DSF' - i
Diriver path iE:"-.-'-‘-.DBasiI:E
Proc Mo, :{ﬂ_ File I

Load I Start [

[k, I Cancel | i l

Sind mehrere ADwin-DAC-Objekte mit dieser System-Nr. bereits geladen, so werden
Anderungen in einem Objekt automatisch in alle anderen Objekte mit der gleichen System-Nr.
tbernommen. Wird ein weiteres Objekt mit der gleichen System-Nr. hinzugeladen, so erhalten
alle bereits geladenen Objekte mit dieser System-Nr. die gleichen Werte, wie das neu geladene
Objekt (also die Standardwerte).

Es existieren zehn verschiedene Standardkonfigurationen. Diese Standardkonfigurationen
konnen bei Bedarf angepaldt werden. Werden z.B. an einem PC verschiedene ADwin-Systeme
gleichzeitig oder abwechselnd betrieben, mussen fur die verschiedenen Systeme die
Standardeinstellungen im Menu Einstellungen = Einzelwert-Verarbeitung - Treiber
konfigurieren angepaldt werden. Hierzu 6ffnen Sie bitte mit einem Doppelklick auf Process-
ADwin-Treiber eine Liste der zur Verfigung stehenden Funktionen. Nun kénnen Sie fur jedes
Objekt die Standardwerte neu zuordnen.

Die Standardwerte des Treibers (Lieferzustand) fur Process1 bis 10 sind:

Linkaddress = 0x150h Processor = ADSP Driver Path = c:\adbadic3\

12
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Die Objekte erlauben das Laden einer ADbasic-Pogrammdatei-Datei (Binardatei).

Hierzu sind die folgenden Angaben erforderlich:

Process No.: Nummer des zu ladenden Prozesses (der Process mu3 in ADbasic ebenfalls unter dieser
ProzeRnummer erzeugt werden)

File Die zu ladende Binardatei
Load Auswahlen, wenn die Datei geladen werden soll.
Start Auswahlen, wenn die Datei gestartet werden soll. Hierzu muR3 diese Datei auch lber diesen Block

geladen worden sein.

4.1.2 ADwin System Settings / Inputs bzw. ADwin System Settings / Outputs
Hier erfolgt eine Skalierung der eingelesenen Werte.

Zundachst wird unter Type of Object eine Eingangskonfiguration festgelegt. Pro Objekttyp stehen
vier verschiedene Eingangskonfigurationen zur Verfiigung. In den Eingangskonfigurationen
koénnen fur den ausgewahlten Block Gain (Verstarkungsfaktor) und Offset angegeben werden.
Die Einstellungen fiur Gain und Offset gelten fiir alle ADwin-DIAdem-Objekte, auf welchen
dieselbe Objektkonfiguration Type of Object gewéahlt ist.

ADwin System Settings i

General  nput I

[rpiat Settings

Type of Object >
Gain |'I Q0aaao
Difset [0.000000

] l Cancel SEEl

13
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Uber Gain und Offset werden die Werte des ADwin-Systems wie folgt umgerechnet:

X =Wert x Gain + Offset

Mdgliche Eingangskonfigurationen fur Gain und Offset:

Eingangsspg. Bereich  ADwin-Wertebereich  Gain Offset DIAdem-Wertebereich
+-10V 0 .. 65535 1 0 0 .. 65535

+-10V 0 .. 65535 0.000305180 -10 -10 ... 10

+-10V 0 ... 4095 0.004882812 -10 -10 ... 10

+-5V 0 .. 65535 0.000305180 -5 -5..5

+-5V 0 ... 4095 0.004882812 -5 -5...5

0.. 10V 0 .. 65535 0.000305180/2 O 0..10

0..10V 0 ...4095 0.004882812/2 O 0..10

Einige Objekte verfligen Uber zusatzliche Mdglichkeiten der Eingangskonfigurationen, diese
werden in den jeweiligen Abschnitten beschrieben.

4.1.3 PAR-Objekt

Die PAR-Objekte dienen zum Datenaustausch mit ADbasic-Parametern (globale Integer-
Variablen). Es gibt zwei verschiedene Objekte, zur Erfassung und zur Ausgabe. Das Erfassungs-
Objekt liefert als Ergebnis den aktuellen Inhalt eines ADbasic-Parameters. Das Ausgabe-Objekt
schreibt in die spezifizierten Parameter die Gbergebenen Werte.

Spezifische Einstellungen in der Erfassungs-Signalliste bzw. Ausgabe-Signalliste

Anschluf3-Nr. Gibt die Nummern der zu tbertragenden Parameter an, gultige Werte sind 1..80. Der Standardwert
ist 0, dieser muf} vom Bediener auf einen gultigen Wert gesetzt werden. Wird die Listenlange > 1
angegeben, kdnnen mehrere Parameter gleichzeitig Ubertragen werden. Bei einer Listenlange >1
wird von DIAdem eine aufsteigende Reihenfolge der Parameternummern angeboten, diese kann

angepaldt werden.

Listenlange Gibt die Anzahl der zu Ubertragenden Parameter an, der Standardwert ist 1

14
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4.1.4 FPAR-Objekt

Die FPAR-Objekte dienen zum Datenaustausch mit ADbasic-Floating-Point-Parametern (globale
Floating-Point-Variablen). Es gibt zwei verschiedene Objekte, zur Erfassung und zur Ausgabe.
Das Erfassungs-Obijekt liefert als Ergebnis den aktuellen Inhalt eines ADbasic- Floating-Point-
Parameters. Das Ausgabe-Objekt schreibt in die spezifizierten Floating-Point-Parameter die
Ubergebenen Werte.

Spezifische Einstellungen in der Erfassungs-Signalliste bzw. Ausgabe-Signalliste

Anschluf3-Nr. Gibt die Nummern der zu Ubertragenden Floating-Point-Parameter an, gliltige Werte sind 1..80. Der
Standardwert ist 0, dieser muf3 vom Bediener auf einen gliltigen Wert gesetzt werden. Wird die
Listenlange > 1 angegeben, kénnen mehrere Floating-Point-Parameter gleichzeitig tibertragen
werden. Bei einer Listenlange >1 wird von DIAdem eine aufsteigende Reihenfolge der

Parameternummern angeboten, diese kann angepalf3t werden.

Listenlange Gibt die Anzahl der zu libertragenden Floating-Point-Parameter an, der Standardwert ist 1

4.1.5 Data-Objekt

Die Data-Objekte dienen zum Datenaustausch mit ADbasic-Datenséatzen (globale Integer-
Arrays). Es gibt zwei verschiedene Objekte, zur Erfassung und zur Ausgabe. Das Erfassungs-
Objekt liefert als Ergebnis den aktuellen Inhalt eines ADbasic-Datensatzes. Das Ausgabe-Objekt
schreibt in den spezifizierten Datensatzen die Ubergebenen Werte. Fir Lesen oder Schreiben
gilt: Es werden die Datensatzelemente tUbertragen, die unter Anschlu3-Nr. spezifiziert sind.

Wichtig! Die korrekte Nummer des zu tbertragenden Datensatzes muf3 in den ADwin System
Settings unter Data No. eingetragen werden.

Spezifische Einstellungen in der Erfassungs-Signalliste bzw. Ausgabe-Signalliste

Anschluf3-Nr. Es werden die Datensatzelemente Ubertragen, die unter Anschlu3-Nr. spezifiziert sind. Achtung!
Glultige Werte sind 1..Datensatzlange. Der Standardwert ist 0, dieser muf3 vom Bediener auf
einen gultigen Wert gesetzt werden. Wird die Listenlange > 1 angegeben, kdnnen mehrere
Datensatzeintrage gleichzeitig Ubertragen werden. Bei einer Listenlange >1 wird von DIAdem eine

aufsteigende Reihenfolge der Parameternummern angeboten, diese kann angepalf3t werden.

Listenlange Gibt die Anzahl der zu Ubertragenden Datensatzeintrdge an, der Standardwert ist 1.
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4.1.6 FData-Objekt

Die FData-Objekte dienen zum Datenaustausch mit ADbasic-Floating-Point-Datensatzen
(globale Floating-Point-Arrays). Die weiteren Einstellungen sind mit denen des Data-Objektes
identisch, siehe Data-Objekt.

4.1.7 FIFO-Objekt

Die FIFO-Objekte dienen zum Datenaustausch mit ADbasic-FIFOs (globale Integer-Arrays als
FIFO deklariert). Es gibt zwei verschiedene Objekte, zur Erfassung und zur Ausgabe. Das
Erfassungs-Objekt liefert als Ergebnis den aktuellen Inhalt eines ADbasic-FIFO-Datensatzes.
Das Ausgabe-Objekt schreibt in den spezifizierten FIFO-Datensatzen die Gbergebenen Werte.
Die Ubertragung der Werte zwischen dem FIFO und DIAdem geschieht synchron mit den
DIAdem-Einstellungen fur den Software-Takt oder Hardware-Takt. Fir das Lesen gilt: Die FIFO
Werte werden von DIAdem ausgelesen. Die Listenlange gibt die Anzahl der Kanale an, die in
einem FIFO nacheinander abgelegt sind. Fir das Schreiben: DIAdem schreibt die Werte so
schnell wie mdglich in den FIFO-Datensatz. Die Listenlange gibt die Anzahl der Kandle an, die in
einem FIFO nacheinander abgelegt werden.

Wichtig! Die korrekte Nummer des zu Ubertragenden FIFO-Datensatzes mul3 in den ADwin
System Settings unter Data No. eingetragen werden.

Spezifische Einstellungen in der Erfassungs-Signalliste bzw. Ausgabe-Signalliste, sowie fur die Prozel3Nr
(ProcNo.)

Anschluf3-Nr. Achtung! Gultige Werte sind 1..Datensatzlange. Der Standardwert ist O, dieser muf3 vom
Bediener auf einen gultigen Wert gesetzt werden. Wird die Listenlange > 1 angegeben, kénnen
mehrere Datensatzeintrage gleichzeitig Gibertragen werden. Bei einer Listenlange >1 wird von
DIAdem eine aufsteigende Reihenfolge der Parameternummern angeboten, diese kann angepaf3t

werden.

Listenlange Gibt die Anzahl der zu Ubertragenden multiplexenden oder demultiplexenden Daten an, der
Standardwert ist 1. Wird die Listenlange > 1 angegeben, kdnnen aufeinanderfolgende FIFO-
Eintrage beim Lesen nach DIAdem demultiplext werden.

ProcNo. Wird das Objekt im Modus Hardwaretakt betrieben, muf3 hier die ProzeRnummer des ADbasic-
Prozesses angegeben werden. Beim Start wird automatisch die fir den Hardwaretakt eingestellte
Abtastrate an den ADbasic-Prozel? auf dem ADwin-System Ubergeben. Hierbei ist darauf zu
achten, daR die gewahlte Abtastrate durch den ADbasic-ProzeR ausgefiihrt werden kann.

Hinweis: Dieses Objekt kann sowohl im Softwaretakt als auch im Hardwaretakt betrieben
werden. Fur langsame Messungen (<100Hz Summenabtastrate) ist die Ubertragung im
Softwaretakt ausreichend. Fir schnellere Messungen wird der Hardwaretakt empfohlen.

ADbasic-Prozesse deren Daten im DIAdem-Hardwartakt gelesen werden, missen die Werte in
ein FIFO schreiben, auch dann, wenn mehrere Kanale gemessen werden.

Weitere Einzelheiten finden Sie im Kapitel , Takt".
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4.1.8 FFIFO-Objekt

Die FFIFO-Objekte dienen zum Datenaustausch mit ADbasic Floating-Point-FIFO-Datensatzen
(globale Floating-Point-Arrays als FIFO deklariert).

Die weiteren Einstellungen sind mit denen des FIFO-Objektes identisch, siehe FIFO-Objekt.

Hinweis: Dieses Objekt kann sowohl im Softwaretakt als auch im Hardwaretakt betrieben
werden. Einzelheiten finden Sie im Kapitel , Takt".
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4.2 Takt

Das Takt-Objekt kann zusammen mit den ADwin-Objekten fir den DIAdem-DAC-
Einzelwertmodus in zwei moglichen Betriebsarten genutzt werden:

m  Softwaretakt

In diesem Modus werden die Daten mit dem in DIAdem eingestellten Default-Takt
Ubertragen.

® Hardwaretakt

In diesem Modus werden die Daten des ADwin-Systems mit der maximalen Geschwindigkeit
von DIAdem abgeholt. Das Timing wird durch das ADwin-System vorgegeben. Bei jedem
Zugriff von DIAdem werden alle aufgenommenen Daten tbertragen. ADbasic-Prozesse,
deren Daten im DIAdem-Hardwaretakt gelesen werden, missen die Werte in ein FIFO
schreiben. Werden mehrere Kanale gemessen, so werden die Daten multiplext in einem
FIFO abgelegt.

Fur langsame Messungen (<100Hz Summenabtastrate) ist die Ubertragung im Softwaretakt
ausreichend. Fur schnellere Messungen wird der Hardwaretakt empfohlen.

Das Takt-Objekt mufd mit einer Systemleitung an das ADwin-Objekt angeschlossen werden.

Folgende Abbildung zeigt als Beispiel die Verbindung zu einem ADwin-FIFO-Objekt:

"o I*o =@
|

| Taktl

4

fik¢
'; 1

P "o I*o =@

I DLL _Inl Ziffeml

Fipo| [* 3 L2z
L] | (5.2
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4.2.1 Softwaretakt
Der Softwaretakt kann mit allen ADwin-DIAdem-DAC-Objekten genutzt werden.

Systemtakt E2

[ [

‘ Hame: |LEL] i - LS I

Abbrechen I
B Softwaretakt
&+ DAC-Kern / hl 0

¥ Software-Takt auswanie
" Hardware-T akt

" MeB-Treiber
£ Modus 1 [High Speed)
C Modus 2 (BMA]

iModus 2 [Disk]
_ Abtastrate
demner Taki i
exlemer Tk : einstellen
Abtastiate: |-I :
Einheit: Hertz _Y_l Hilfe

4.2.2 Hardwaretakt
Der Hardwaretakt kann mit den ADwin-DIAdem-DAC-Objekten:
FIFO und FFIFO genutzt werden.

1 Name:  [Taktl ILl

Abbrechen I

- Takt
& DAC-Kern
- ioftware-TaliE“ — H ardwaretakt

H kt auswahlen

" MeB-Treiber
£ Modus 1 [High Speed)
C Modus 2 (BMA]
S iModue 3l [Disk]

I externer Takt / Abtastrate

Abtastiate: (1 =N einstellen

Einheit: Hertz | Hilfe |

Die ausgewahlte Abtastrate wird als Abtastrate (Delay) auf dem ADwin-System eingestellt.
Hierzu ist die Angabe der ProcessNo in dem DIAdem FIFO-Objekt notwendig.

Bei jedem Zugriff von DIAdem auf das ADwin-System werden alle zur Verflgung stehenden
Werte abgeholt und entsprechend der Abtastrate iber die Zeit skaliert. DIAdem kann also
asynchron und wesentlich langsamer auf ein ADbasic-Programm des ADwin-Systems zugreifen,
bei jedem Zugriff werden alle zwischenzeitlich erfal3ten Werte abgeholt. Diese Werte werden mit
der eingestellten Skalierung (Abtastrate) weiterverarbeitet.
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4.2.3 Unterschiedliche Abtastraten in einem ADwin-System

In einem ADwin-System kdnnen Eingange mit unterschiedlichen Abtastraten erfal3t werden, also
schnelle Signale (Druicke, Drehzahlen, Momente, ...) und langsame Signale (Temperaturen,
Fullstande, ...) gleichzeitig.

Realisiert wird dies durch verschiedene ADbasic-Prozesse, die gleichzeitig auf dem ADwin-
System ablaufen, mit unterschiedlichen Abtastraten (Delays/Zykluszeiten). Die Realisierung
dieser MelR3prozesse sollte gunstigerweise mit FIFOs oder FFIFOs aufgebaut werden, die
DIAdem im Hardwaretakt ausliest.

Pro Abtastrate nimmt ein FIFO die Mel3ergebnisse auf. Die Erfassung verschiedener Kanale mit
der gleichen Abtastrate erfolgt durch multiplextes Ablegen der MelRergebnisse im FIFO (alle
Kanale werden reihum im FIFO abgelegt). Beim Auslesen in DIAdem werden die einzelnen
Kanale durch die Angabe der Listenlange wieder getrennt (demultiplext).

Messung n Messung n+1 Messung n+2 usw.

K4 K1 K2 K3 K4 K1 K2 K3 K4 K1 K2 K3 K4 K1

K1 - ADC1 Organisation der Werte im FIFO,
K2 - ADC2 bei Aufnahme mehrerer Kanale
K3 - Counterl

K4 - Digital Inputs (Word)

Insgesamt stehen gleichzeitig vier FIFOs und vier FFIFOs zur Verfligung.
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4.3 DAC-Objekte zur direkten Ein-/Ausgabe auf analogen und digitalen Kanélen

Folgende Objekte gestatten den direkten Zugriff auf analoge und digitale Ein-/Ausgange der
Systeme ADwin, ADwin-light und ADwin-Gold. Von den folgenden Objekten kénnen in einem
Schaltplan jeweils nur ein Objekt des gleichen Typs betrieben werden.

Zum Betrieb dieser Objekte mul3 sichergestellt sein, daf3 in den Pfad c:\\ADbasic3\ die Dateien
adwdia46.t90, adwdia46.t80, adwdia46.t50, adwdia46.t40 kopiert wurden. Alternativ zu diesem
Pfad kénnen die Dateien auch in ein anderes Verzeichnis kopiert werden, jedoch missen dann
die Standardeinstellungen fir diese Objekte korrigiert werden.

Objekt Funktion

AD Einlesen von bis zu 16 analogen Eingéngen
DA Ausgabe von bis zu 6 analogen Ausgéangen
DIG Bit Bitweises Einlesen/Ausgeben von bis zu 16 digitalen Kanélen

DIG Byte  Wortweises Einlesen/Ausgeben von allen 16 digitalen Kanélen

Diese Funktionen dienen vorwiegend dazu, wahrend der Inbetriebnahme des Systems schnell
einige Eingange zu lesen und darzustellen. Diese Funktionen nutzen die Fahigkeiten des ADwin-
Systems nur zu einem geringen Bruchteil aus.

4.3.1 ADwin System Settings / General

ADwin Spstem Settings I
Genetral i [t !

Setting for ADwin System

At System I.-’-‘-..-’D-Eard1 vi

Linkaddres:

Frocessor !,e.'Dgp - i
Driver path iE:'\.ﬂ.DBasiCE

ak Cancel I SpEly I

Hier konnen fir das spezifizierte System Linkaddress, Prozessortyp und Driver Path angeben
werden. Die Dateien adwdia46.t90, adwdia46.t80, adwdia46.t50, adwdia46.t40 mussen in das
Verzeichnis Driver Path kopiert worden sein.
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4.3.2 AD-Objekt
Das AD-Objekt mif3t einen oder mehrere analoge Eingange.

Spezifische Einstellungen in der Erfassungs-Signalliste

Anschluf3-Nr.

Listenlédnge

AnschluBnummer entspricht dem analogen Eingangskanal, giiltige Werte 1..16.

Soll mehr als ein Kanal erfaf3t werden, muf3 die Anzahl der Kanéle bei Listenlange eingetragen
werden (zuvor sollte aber die AnschluBnummer fiir den ersten Kanal gesetzt werden, da die
weiteren Kanéle automatisch um eins erhéht in die Liste eingetragen werden).

Gibt die Anzahl der zu erfassenden analogen Eingénge an, der Standardwert ist 1.

4.3.3 DA-Objekt
Das DA-Objekt gibt auf einen oder mehreren analogen Ausgangen Werte aus.

Spezifische Einstellungen in der Ausgabe-Signalliste

Anschlu3-Nr.

Listenlange

AnschluBnummer entspricht dem analogen Ausgangskanal, glltige Werte 1..6.

Soll mehr als ein Kanal ausgegeben werden, muf3 die Anzahl der Kanéle bei Listenldnge
eingetragen werden (zuvor sollte aber die AnschluBnummer flr den ersten Kanal gesetzt werden,
da die weiteren Kanale automatisch um eins erhoht in die Liste eingetragen werden).

Gibt die Anzahl der auszugebenden analogen Ausgange an, der Standardwert ist 1.

4.3.4 DIG-Bit-Objekt

Die DIG-Bit-Objekte erfassen einen digitalen Eingangs- bzw. setzen einen digitalen
Ausgangskanal.

Spezifische Einstellungen in der Signalliste

Anschlu3-Nr.

Listenléange

AnschluBnummer entspricht dem digitalen Ein-/Ausgangskanal, gultige Werte 1..16.

Soll mehr als ein Kanal angesprochen werden, mul3 die Anzahl der Kanale bei Listenlange
eingetragen werden (zuvor sollte aber die AnschluBnummer flr den ersten Kanal gesetzt werden,
da die weiteren Kanale automatisch um eins erhéht in die Liste eingetragen werden).

Gibt die Anzahl der auszugebenden analogen Ausgange an, der Standardwert ist 1.
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4.3.5 DIG-Byte-Objekt

Die DIG-Byte-Objekte erfassen die digitalen Eingdnge bzw. setzen die digitalen Ausgange. Der
Zugriff geschieht wortweise, d.h. alle Eingéange bzw. Ausgangel6 Bit auf einmal.

Spezifische Einstellungen in der Signalliste
Anschlu3-Nr. Die AnschluBnummer ist auf 0 zu setzen.

Listenlange Die Anzahl ist auf den Standardwert 1 zu setzen.
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5 ADwin-DIAdem-Auto - Befehle fur Autosequenzen

Mit Hilfe von DIAdem-Auto kdnnen wiederkehrende Arbeitsablaufe, Standardauswertungen und
Serienauswertung in Form von Autosequenzen automatisiert werden. Die automatische
Abarbeitung mehrerer Befehle nacheinander kann mit Hilfe einer Autosequenz realisiert werden.

Fir ADwin-Systeme stehen verschiedene Funktionen zur Verfligung, mit denen im Modus
DIAdem-Auto auf das System zugegriffen werden kann.

5.1 ADwin-DIAdem-Auto Variablen
Die im folgenden genannten Variablen werden vom ADwin-Treiber bei der Ausfihrung von

Autosequenzen genutzt und sind somit belegt.

Name

ADwin_Link

ADwin_Btl
ADwin_File
ADwin_Proc
ADwin_Par
ADwin_LValue
ADwin_FValue
ADwin_Prot
ADwin_End
ADwin_Server

ADwin_Pword

Typ

eGPIVARTYPELONG

eGPIVARTYPESTRING
eGPIVARTYPESTRING
eGPIVARTYPELONG
eGPIVARTYPELONG
eGPIVARTYPELONG
eGPIVARTYPEDOUBLE
eGPIVARTYPESTRING
eGPIVARTYPESTRING
eGPIVARTYPESTRING

eGPIVARTYPESTRING

Kommentar

I/O-Adresse an der das ADwin-System in den PC

eingebunden ist.

Pfad/Dateiname der BTL-Datei

Pfad/Dateiname der ADbasic-Binar-Datei

Nummer eines zu startenden oder stoppenden Prozesses.
Nummer des zu Ubertragenden Parameters.

Wert des Integer-Parameters

Wert des Floating-Point-Parameters

Variablen zur Netzwerkkommunikation
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5.2 ADwin-DIAdem-Auto Befehle

5.2.1 ADboot - Booten des ADwin-Systems
ADBoot ()

Diese Funktion booted ein ADwin-System. Genutzt werden die Variablen ADwin_Btl
und ADwin_Link.

Beispiel:
ADwWi n_Btl:="c:\ADbasi c3\ ADwin9. bt "'
ADwi n_Li nk: =$150;
ADBoot () ;

5.2.2 ADBIload - Laden eines ADbasic-Prozesses
ADBI oad( ADwi n_Fi | e)
Diese Funktion |ladt einen ADbasic-Prozel3 auf das ADwin-System. Genutzt wird die
Variable ADwin_Link. Beim Befehlsaufruf wird das Argument ADwin_File Ubergeben.
Beispiel:

ADW n_File:="c:\ADbasic3\test.t91'

ADwi n_Li nk: = $150;

ADBI oad( ADwi n_Fi | e);

5.2.3 Start_Process - Starten eines ADbasic-Prozesses
Start_Process(ADwW n_Proc)

Diese Funktion startet einen ADbasic-Prozel3. Genutzt wird die Variable ADwin_Link.
Beim Befehlsaufruf wird das Argument ADwin_Proc ubergeben.

Beispiel:
Start_Process(1);
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5.2.4 Stop_Process - Stoppen eines ADbasic-Prozesses
St op_Process (ADwW n_Proc)

Diese Funktion stoppt einen ADbasic-Prozel3. Genutzt wird die Variable ADwin_Link.
Beim Befehlsaufruf wird das Argument ADwin_Proc Ubergeben.
Beispiel:

St op_Process(1);

5.2.5 Get_Par - Lesen eines ADbasic-Integer-Parameters
Get _Par (ADwi n_Par, ADw n_LVal ue)
Diese Funktion |adt einen Integer-Parameter des ADwin-Systems nach DIAdem.
Genutzt wird die Variable ADwin_Link. Beim Befehlsaufruf wird das Argument
ADwin_Par Ubergeben. Das Ergebnis wird in der Variablen ADwin_LValue abgelegt.
Beispiel 1:

get _par(1, ADw n_| val ue);

| 1: = ADwi n_| val ue;
Beispiel 2:

get _par(1);
| 1: = ADwi n_I val ue;

5.2.6 Get_FPar - Lesen eines ADbasic-Floating-Point-Parameters
Get _FPar (ADwW n_Par, ADw n_FVal ue)
Diese Funktion |adt einen Floting-Point-Parameter des ADwin-Systems nach DIAdem.

Genutzt wird die Variable ADwin_Link. Beim Befehlsaufruf wird das Argument
ADwin_Par Ubergeben. Das Ergebnis wird in der Variablen ADwin_FValue abgelegt.

Beispiel 1:
get fpar(1, ADwi n_fvalue);
rl:= ADwi n_fval ue;
Beispiel 2:
get fpar(1);
ril: = ADwi n_fval ue;
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5.2.7 Set_Par - Schreiben eines ADbasic-Integer-Parameters
Set _Par (ADwi n_Par, ADw n_LVal ue)
Diese Funktion |adt einen Wert von DIAdem in einen Integer-Parameter des ADwin-

Systems. Diese Funktion nutzt die Variable ADwin_Link. Beim Befehlsaufruf werden die
Argumente ADwin_Par und optional ADwin_LValue tbergeben.

Beispiel 1:

set _par (1, 12345);
Beispiel 2:

ADwi n_I val ue: =12345;

set _par (1, ADwi n_Ilval ue);
Beispiel 3:

[ 1: =12345;

set_par(1,11);

5.2.8 Set_FPar - Schreiben eines ADbasic-Floating-Point-Parameters
Set FPar (ADwM n_Par, [ ADw n_FVal ue])
Diese Funktion ladt einen Wert von DIAdem in einen Floting-Point-Parameter des
ADwin-Systems. Diese Funktion nutzt die Variable ADwin_Link. Beim Befehlsaufruf
werden die Argumente ADwin_Par und optional ADwin_FValue Ubergeben.
Beispiel 1:

set fpar(1,12.345);
Beispiel 2:

ADw n_fval ue: =12. 345;

set _fpar(1l, ADw n_fval ue);
Beispiel 3:

ri:=12. 345;

set _fpar(1,r1);
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5.2.9 AD_Connect / AD_Disconnect - Netzwerkkommunikation mit ADwin-Systemen

Ein ADwin-System, das mit einem Netzwerkrechner (z. B. LAN, ISDN, Internet, ... )
verbunden ist, kann von jedem beliebigen Rechner des Netzwerkes (auch von mehreren
gleichzeitig) ferngesteuert und Gberwacht werden. Der Rechner, mit dem das ADwin-
System direkt verbunden ist, wird im folgenden Server genannt. Ein Rechner, der Uber
das Netzwerk auf das ADwin-System zugreifen will, wird als Arbeitsplatzrechner
bezeichnet.

Damit ein Arbeitsplatzrechner auf ein ADwin-System in einem Serverrechner Gber ein
Netzwerk zugreifen kann, muf3 auf dem Server das - im Lieferumfang von ADbasic
enthaltene - Programm ADserver gestartet werden.

Auf dem Arbeitsplatzrechner kann nun unter DIAdem Uber den Autosequenz-Befehl
AD_Connect eine Netzwerkverbindung hergestellt werden.
AD_Connect (ADwW n_Prot, ADwW n_Server, ADW n_End, ADwW n_Pwor d)

ADwin_Prot
Tragen Sie aus dieser Liste das in Ihrem Netzwerk installierte Protokoll aus (siehe Tabelle).
ADwin_End

Angabe des Endpunktes des verwendeten Netzwerkprotokolls (siehe Tabelle).

Protocol-Typ ADwin_Prot ADwin_End
NetBios Uber NetBEUI ncacn_nb_nb Zahl zwischen 32 und 255
IPX liber NetBEUI ncacn_nb_ipx Zahl zwischen 32 und 255
TCP Uber NetBEUI ncacn_nb_tcp Zahl zwischen 32 und 255

TCP Uber IP ncacn_ip_tcp 16 Bit Zahl

Named Pipes ncacn_np Name
SPX ncacn_spx 16 Bit Zahl
DECnet ncacn_dnet_nsp Objekt-Name oder Nummer mit der Kennzeichnung # (z. B. #27)
ADwin_Pword

Dieses Kennwort wird bei jedem Verbindungsaufbau abgefragt, zu beachten ist die Eingabe der
Grof3- und Kleinschreibung.

ADwin_Server
Der Name des Server-PCs im Netzwerk.
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AD_Disconnect()

Dieser Befehl dient zum Beenden der Verbindung.

Beispiel:
AD Connect ("ncacn_ip_tcp" , "PentPro" ,"200","xyz");

AD Di sConnect () ;
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6 ADwin-DIAdem-Paket-Treiber
Zur Kommunikation mit ADwin-Systemen steht ein DIAdem-DAC Pakettreiber zur Verfugung:

Diese Betriebsart nutzt die Fahigkeiten des ADwin-Systems voll aus. Auf dem ADwin-System
laufen verschiedene Regelungen, Datenerfassungen, online-Verarbeitungen,
Signalerzeugungen, etc. ab. Diese Funktionen nutzen globale Variablen und Datensatze, auf
welche DIAdem Uber verschiedene Objekte zugreifen kann. Zusatzlich gibt es Funktionen zum
Starten, Stoppen, Booten, Laden von Programmen.

In der Aktionsliste finden Sie hinter dem Knopf

|

die mdglichen Funktionen, um auf ADwin-Systeme zuzugreifen.

6.1 ADwin-DIAdem-DAC-Objekte (Paketverarbeiung) zur Kommunikation mit
ADbasic-Prozessen

Diese Paketfunktionen erlauben den Datenaustausch mit ADbasic-Programmen.

Funktion Beschreibung
ADwin - Autoinit Booten, Programmdownload, Starten von ADbasic-Programmen
ADwin - Prozel3 Booten, Programmdownload, Starten und Stoppen von ADbasic-Programmen,

Uberwachung des Software Triggers Activate_PC, sowie der Einstellung des Process-
Delays (Zykluszeit eines ADbasic-Prozesses)

ADwin - Parameter Austausch von globalen Variablen
ADwin - Data Austausch von globalen Datensatzen (Arrays)
ADwin - Netz Betrieb von ADwin-Systemen im Netz
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6.1.1 ADwin System Process

Das Objekt ADwin System Process dient zur ADwiin ystein bceds |

Steuerung der ADbasic-Prozesse tber DIAdem.

Dieses Obijekt erlaubt das Laden, Starten und Stoppen
von Prozessen, das Setzen des Delays (Zykluszeit

MName: |

Load: [ Actvate: [ ._
i

eines ADbasic-Prozesses), sowie die Auswertung des Start [T Stop: l‘
ACTIVATE_PC-Flags. — Delay
. . .. Erable: ;

Die Linkadresse und die Proze3nummer missen i . L

immer angegeben werden, ein Dateiname nur bei Linkaddress: !DMED ,i

Bedarf.

Frocess: | ...I

Folgende Einstellméglichkeiten sind vorhanden: ak.

Funktion erlaubter Wert Kommentar

Name glltiger Pfad/Dateiname Die folgen Funktionseigenschaften beziehen sich auf die unter Name
angegebene Datei und/oder den unter Process angegebenen ProzelR3.

Process Auswabhlliste (Wert 0

entspricht Prozef3 10)

BOOT ja/nein Booten des ADwin-Systems

Load ja/nein Laden eines ADbasic-Prozesses

Start ja/nein Starten eines ADbasic-Prozesses

Stop ja/nein Stoppen eines ADbasic-Prozesses

Activate ja/nein Auslesen des Activate_PC Flags eines ADbasic-Prozesses. Das Flag wird
durch einen ADbasic-Befehl gesetzt. Wird dieser Zustand erkannt, wird
das Flag zuriickgesetzt und der in DIAdem folgende (angeschlossene)
Block ausgefihrt.

Delay ja/nein; Wert Setzen der Zykluszeit fuir einen ADbasic-Prozel

Enable; Wert

Linkaddress  0x150, 0x190, ... (aus Liste)

Hardware, Adresse des ADwin-Systems
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6.1.2 ADwin System Autolnit
Das Objekt ADwin System Autolnit

wird mit jedem Start einer Diadem- [

DAC-Messung einmal ausgefuhrt.

Mame: | Boot: ™

Das Objekt dient zum Booten eines

) ) . Process1: | Load [~ Start: [T

ADwin-Systems, sowie zum Laden _ :

und Starten von Prozessen. P":":ESS'Z_ I Load T Start: [
Process 3 | Load [~ Start: [T
Processd: | Load: T~ Start: [
Process 5 | Load: T~ Start: [
Process B | Load: ™ Stat [
Process 7 | Load: [~ Stat [
Procesz 8 | Load: [~ Stat [
Frocess 3 | Load: T Statt T
Frocess 100 | Load: ™ Stat T

Lirk address: '!D:ﬂ 0 = I

ak. | i

Funktion erlaubter Wert Kommentar

Name glltiger Pfad/Dateiname Booten des ADwin-Systems mit der unter Name angegebenen Datei.
Process glltiger Pfad/Dateiname Laden eines ADbasic-Prozesses auf ein ADwin-System mit der unter
1.10 Process angegebenen Datei.

Load/Boot ja/nein Laden der spezifizierten Datei

Start ja/nein Starten der spezifizierten Datei

Linkaddress  0x150, 0x190, ... (aus Liste) Hardware, Adresse des ADwin-Systems

32



/ \ DWI n Messen, Steuern und Regeln in Echtzeit unter MS-Windows

6.1.3 ADwin System Parameter: I

Das Objekt ADwin System Parameter dient zum
Austausch von globalen Variablen (in ADbasic) Float: I

mit DIAdem. : _-_
Wadrite: I

Linkaddress: !n:ﬂ B0 - i
FPar Mo i'l

Es kdnnen sowohl Integer- als auch Floating-
Point-Variablen Ubertragen werden.

Folgende Einstellméglichkeiten sind vorhanden: oK,

Funktion erlaubter Wert Kommentar
Par_No. 1 bis 80 Nummer des zu Gibergebenden Parameters
Write ja/nein Wahlmoglichkeit ob der Parameter beschrieben (Richtung ADwin) oder

gelesen (Richtung DIAdem) werden soll

Float ja/nein Auswahl ob Float- oder Integervariablen Uibertragen werden. Der Typ muf3

mit dem der zu Ubertragenden globalen Variable tibereinstimmen.

Linkaddress  0x150, 0x190, ... (aus Liste) Hardware, Adresse des ADwin-Systems

Zum Laden eines Parameters von DIAdem auf das ADwin-
System erhalt der Parameter-Block einen Enable-Eingang.

=T Dieser Eingang ist mit einem Taster zu verbinden. Dies
' H ermoglicht, eine Anzahl von Parametern gleichzeitig auf die
_ Karte zu senden. Die Parameter werden solange gesendet,
bis der Taster zuruckgesetzt wird. Sollen die Parameter
[MEmedez [ Parameias kontinuierlich gesendet werden, so kann an der Stelle des
' FD:“ Tasters ein Schalter ausgewahlt werden.
T r’]ﬂ H—;:
[Ememat [ Pomams |
el f—
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6.1.4 ADwin System Data

Das Objekt ADwin System Data dient zum .
ADwin SystemData |

Austausch von globalen Datensatzen (in

ADbasic) mit DIAdem. FIFC: I
Es konnen sowohl Integer- als auch Floating- Wwirite m ‘___
Point-Datensétze Ubertragen werden. - 5TNE

Enable: [ = [ !1_'

Die Ubertragung kann tiber SYNC-Einstellungen
i 1 [ | Walie: ! t:
mit dem ADbasic Programm synchronisiert e ] Reset. [0

werden. Linkaddress: I|:|H-| i - i

Die Angabe der Blocklange gestattet eine

, . Murnber: ]
variable Blocklange, unabhéangig von der AT .
Standard-Blocklange in DIAdem. Block Length: I
Werden multiplexte Kanale tbertragen (d.h. Chanmsls: A
mehrere Datenreihen werden in ADbasic in
einem Data abgelegt), dann gibt dieses Objekt o

die Anzahl der Kanéale als Information in den
Datenstrom.

Folgende Einstellméglichkeiten sind vorhanden:

Funktion erlaubter Wert Kommentar
Number 1 bis 200 Nummer des zu Uibergebenden Datensatzes
Write ja/nein Wahlmdglichkeit ob der Datensatz beschrieben (Richtung ADwin) oder

gelesen (Richtung DIAdem) werden soll

FIFO ja/nein Auswahl ob der Datensatz in ADbasic als FIFO deklariert wurde. Beide
Einstellungen missen ibereinstimmen. Wenn der Datensatz als FIFO
deklariert ist, muf® DIAdem die Daten schneller auslesen, als diese in den
FIFO geschrieben werden. Es muf3 in ADbasic tUberprift werden, ob noch
freie Stellen in dem FIFO sind, nur dann darf von ADbasic in das FIFO
geschrieben werden.

Linkaddress  0x150, 0x190, ... (aus Liste) Hardware, Adresse des ADwin-Systems

Erweiterte Einstellméglichkeiten im Feld SYNC: Die Funktionen im Feld SYNC erlauben eine synchronisierte
Datenulibertragung mit ADbasic-Programmen. Der mit PAR_Nr spezifizierte Integer-Parameter wird standig Gberpruft, ob
der Wert Value eintritt. Wenn ja, wird der unter Nummer spezifizierte Datensatz Gibertragen. AnschlieRend wird der
Parameter (PAR_Nr) auf den Wert Reset (zuriick-) gesetzt.

Enable ja/nein aktiviert die Funktion SYNC

PAR_No. 1 bis 80
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Value Integer-Bereich

Reset Integer-Bereich

Block Length 1 .. max. global eingestellte =~ Der Data-Block kann mit einer variablen Blocklange arbeiten. Die

DIAdem Blocklange; Bei Standardeinstellung der Blocklange (wie in den Menuoptionen eingestellt.)

dem Wert "-1" wird die entspricht dem Wert "-1" .

global eingestellte DIAdem- Achtung! Die eingestellte Blocklange darf maximal die selbe L&nge haben
Elecilivelus e wie die global eingestellte DIAdem-Blocklange. Wird ein groRerer Wert
eingestellt wartet der Block auf weitere Daten, die nicht ankommen. Als

Ergebnis werden keine Daten (bertragen.

Wird eine Blocklange kleiner der global eingestellte DIAdem-Blockléange
angegeben, so wird der Rest des ankommenden Blockes verworfen.

Channels Integer-Bereich Anzahl der multiplexten Kanéle. In ADbasic kénnen in einem DATA die
Anzahl N Signale multiplext geschrieben werden. Wird diese Anzahl N im
Feld Channels eingetragen, separiert der DATA-Block die gelesenen
Daten und stellt diese auf N Ausgangen zur Verfligung.

6.1.5 ADwin System Network

Ein ADwin-System, das mit einem
Netzwerkrechner (z. B. LAN, ISDN, Internet, ... )
verbunden ist, kann von jedem beliebigen Rechner
des Netzwerkes (auch von mehreren gleichzeitig) |
ferngesteuert und tberwacht werden. Der Rechner,
mit dem das ADwin-System direkt verbunden ist,

| [
wird im folgenden Server genannt. Ein Rechner, s [

der Uber das Netzwerk auf das ADwin-System Frotocal [MetBios iiber NetE =]
zugreifen will, wird als Arbeitsplatzrechner Server |

bezeichnet. Erdpeint J200

Damit ein Arbeitsplatzrechner auf ein ADwin- Password: |

System in einem Serverrechner Uber ein Netzwerk
zugreifen kann, muf3 auf dem Server das - im
Lieferumfang von ADbasic enthaltene - Programm
ADserver gestartet werden.

Auf dem Arbeitsplatzrechner kann nun im Modus
DIAdem-DAC (Paketverarbeitung) mit dem Objekt
eine Netzwerkverbindung hergestellt werden.

Die Informationen zu den Einstellungen fur Protocol, Server, Endpoint und Password entnehmen
Sie bitte dem Abschnitt ADwin-DIAdem-Auto fir den Befehl AD_Connect.
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7 Demonstrationsbeispiele im DIAdem-DAC Einzelwertmodus

Die im folgenden beschriebenen Beispiele veranschaulichen den Umgang und die Art des
Datenaustauschs zwischen DIAdem-DAC im Einzelwertmodus und dem in ADbasic
programmierten ADwin-Systems.

Die Beispiele werden kontinuierlich erganzt. Wir laden Sie als Anwender zu einem Besuch auf
unserer Hompage ein (siehe Kapitel "Support™). Dort finden Sie neben der aktuellen
Treiberversion auch weitere Programmier- und Anwendungsbeispiele.

7.1 Globale ADbasic-Datensatze und Variablen von ADbasic nach DIAdem laden

7.1.1 Ubertragen von Parametern
ADbasic-Beispielprogramm minmax.BAS:
Dieser ADbasic-Prozel} erfal3t den analogen Eingang Nr.1 und errechnet die Minima und

Maxima des Eingangssignals Uber die Anzahl von Abtastungen, die in Par_4 angegeben sind.
Der aktuelle Eingangswert wird in Par_1 abgelegt, Min. in Par_2 und Max. in Par_3.

DIMn, istwert, max, mn AS | NTEGER
INIT:

n=1 ' Zahl vari abl e

mn = 4095 "Initialisierungswert fir mn

max = 0 "Initialisierungswert fur max

EVENT:

istwert = ADC(1) "Istwert ermtteln

IF (istwert < mn) THEN min = istwert "M ni mal wert ?

IF (istwert > max) THEN nmax = istwert ' Maxi mal wert ?

n=n+1 ' Zahl vari abl e i nkrenenti eren

I F (n>par_4) THEN " Anzahl der ADC-Werte ermittelt?
PAR 2 = mn "M ni mal wert PAR 2 zuwei sen
PAR 3 = max ' Maxi mal wert PAR_3 zuwei sen
n=1 ' Zahl vari abl e zurickset zen
mn = 4095 "M ni mal wert zurickset zen
max = 0 " Maxi mal wert zur tckset zen

ENDI F

par_1=i stwert

DIAdem-Schaltplan MinMax.DAC:

Diese Schaltung dient zum Auslesen und Anzeigen e R
der Parameter PAR_1 (Abtastwert), PAR_2 [ DLL Il [zt
(Minimum) und PAR_3 (Maximum). In DIAdem wird i | TP iP5 (==
nur ein Par-Objekt genutzt, um drei Parameter zu = -
ubertragen. Uber den Schieber wird die Anzahl der

Abtastungen an Par_4 tbergeben.

Fro Iro v o

f R f

I Schieherl I DLL Cntl
a7 ] ==
r‘:‘ I ¥ | PR
o 1 ! i
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7.1.2 Ubertragen von Datensatzen
ADbasic-Beispielprogramm ADC_Data.BAS:

Dieser ADbasic-Prozel} erfal3t die analogen Eingange Nr.1 bis 16 und legt die Ergebnisse der
Abtastungen in Data_1 Index 1 bis 16.

di mdata_1[ 16] as i nteger

event :

" Ei nl esen der 16 anal ogen Ei ngange in data_1

data_1[ 1] =adc(1)
data_1[ 2] =adc(2)
dat a_1[ 3] =adc(3)
dat a_1[ 4] =adc(4)
dat a_1[ 5] =adc(5)
dat a_1[ 6] =adc( 6)
data_1[ 7] =adc(7)
dat a_1[ 8] =adc( 8)
dat a_1[ 9] =adc(9)

dat a_1[ 10] =adc( 10)
data_1[ 11] =adc( 11)
data_1[ 12] =adc(12)
dat a_1[ 13] =adc( 13)
dat a_1[ 14] =adc( 14)
dat a_1[ 15] =adc( 15)
data_1[ 16] =adc( 16)

DIAdem-Schaltplan ADC_Data.DAC:

"o o l*ro *o
Diese Schaltung dient zum Einlesen der : Sl
Data_1 Eintrage 1 bis 16. | DLL In St
prta | A5 ==
-t | & e [ 6.2
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7.1.3 Ubertragen von FIFO-Datensatzen im Hardwaretakt
ADbasic-Beispielprogramm FIFO_Data.BAS:

Dieser ADbasic-Prozel} erfal3t die analogen Eingénge Nr.1 bis 4, alle digitalen Eingange und die
Zahler 1, 2 und legt die Ergebnisse der Abtastungen in den FIFO-Datasatz 1 ab.

di m data_1[ 100000] as integer as fifo

init:
fifo_clear(1)

event:

if (fifo_full (1)<99990) THEN

" Ei nl esen von 4 anal ogen Eingange in data_1
data_l=adc(1)

dat a_l=adc(3)

dat a_l=adc(5)

dat a_l=adc(7)

"Ei nl esen der 16 digital en Ei ngange als Wrd
data_1=di gi n_word()

' Ei nl esen von 2 Zahlern

data_1=co4_read(1)

data_1=co4_read(2)

" Anzahl der freien Platze i mFIFO
par_1=fifo_full (1)

ENDI F

DIAdem-Schaltplan FIFO_Data.DAC:

. . e - . |vD IvD IvD

Die Messung der Eingange geschleht |m. |

Modus-Hardwaretakt. Das FIFO-Objekt liest

den Datensatz ein. Das Par-Objekt liest die 1 &

Anzahl der freien Platze des FIFOs. [
T "o I;n "o
[ DLL i | [ B i

4 ) A

l_é'n 7 o "o *o
[[TILie | [ Zimm ]
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8 Demonstrationsbeispiele im DIAdem-Paketmodus

Die im folgenden beschriebenen Beispiele veranschaulichen den Umgang und die Art des
Datenaustauschs zwischen DIAdem-DAC im Paketmodus und dem in ADbasic programmierten
ADwin-System.

8.1 Globale ADbasic-Datenséatze und Variablen von ADbasic nach DIAdem laden

8.1.1 FIFO-Version 2, multiplexte Daten
ADbasic-Beispielprogramm adc_data_02.BAS:

Data_1 wird als FIFO deklariert. Im INIT-Abschnitt, (wird nur einmal nach dem Start ausgefihrt) ,
wird das FIFO zuriickgesetzt und Parameter PAR_1 geldscht. Im EVENT-Abschnitt, (wird
zyklisch, timergesteuert ausgefuhrt), wird zunéchst Uberprft, ob noch min. 4 Speicherplatze im
FIFO frei sind. Wenn ja, werden 4 analoge Eingdnge gemessen und nacheinander im FIFO
abgelegt, PAR_1 um 1 erhéht und die Anzahl der verbleibenden freien Speicherstellen in PAR_2

abgeleqgt.
REM adc_data_02. BAS
REM Di nensi oni eren ei nes Datensatzes als FIFO

di m data_1[ 40000] as integer as fifo

init:
fifo_clear(1l) 'Reset des FIFGs
par _1=0
event:
if (fifo_enpty(1)>3) then ' Abfrage, ob noch ausreichend Speicherstellen frei imFIFO
data_1 = adc(1) ' Anal og Eingang 1 konvertieren und imFIFO 1 speichern
data_1 = adc(3) " Anal og Ei ngang 3 konvertieren und imFIFO 1 speichern
data_1 = adc(5) ' Anal og Eingang 5 konvertieren und imFIFO 1 speichern
data_1 = adc(7) " Anal og Ei ngang 7 konvertieren und imFIFO 1 speichern
par _l=par_1+1 "G obale Variable PAR 1 wird nit jedem Abtastschritt um 1 erhoht
par_2=fifo_enpty(1) 'd obal e Variable PAR 2 enthalt die Anzahl freier Stellen i mFIFO
endi f

DIAdem-Schaltplan ADC_DATA_02.DAC:

Diese Schaltung dient zum Auslesen und Anzeigen von FIFO-1 und von PAR_1 (Abtastschritt-
Nr.) und PAR_2 (Anzahl freier Stellen im FIFO). Nach dem Auslesen von FIFO-1 werden die
Daten entsprechend der Kanalanzahl in 4 Kandle getrennt. In dieser Variante der
Datentibertragung wird nur ein Data-Block in DIAdem genutzt, um eine héhere Anzahl von
Kanélen zu ubertragen. Dieser Block tragt wesentlich zur Ubersichtlichkeit der Schaltplane bei.
Dieser Block kann Uberall dort genutzt werden, wo mehrere Kanéle (analog und/oder digital) im
ADwin-System erfal3t werden.
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8.1.2 FIFO-Version 1, nichtmultiplexte Daten
ADbasic-Beispielprogramm adc_data 01.BAS:

Data_1 bis Data_4 als FIFO deklariert. Im INIT-Abschnitt, (wird nur einmal nach dem Start
ausgefuhrt), werden die FIFOs zurlickgesetzt und Parameter PAR_1 geléscht. Im EVENT-
Abschnitt , (wird zyklisch, timergesteuert ausgefiihrt), wird zunachst tberpruft, ob noch min. ein
Speicherplatz im FIFO frei ist. Wenn ja, werden 4 analoge Eingange gemessen und in den 4
FIFOs abgelegt, PAR_1 um 1 erhdht und die Anzahl der verbleibenden freien Speicherstellen in
PAR_2 abgelegt.

REM Di mensi oni eren von Datenséatzen als FI FO
di m data_1[ 10000] as integer as fifo
dimdata_2[10000] as integer as fifo
di m dat a_3[ 10000] as integer as fifo
di m data_4[ 10000] as integer as fifo

init:

fifo_clear(1l) 'Reset des FIFGs 1

fifo_clear(2) 'Reset des FIFGs 2

fifo_clear(3) 'Reset des FIFGs 3

fifo_clear(4) 'Reset des FIFGs 4

par _1=0

event:

if (fifo_enpty(1)>1) then ' Abfrage, ob noch ausreichend Speicherstellen frei imFIFO
data_1 = adc(1) ' Anal og Eingang 1 konvertieren und i mFl FO spei chern
data_2 = adc(3) ' Anal og Ei ngang 3 konvertieren und i mFl FO spei chern
data_3 = adc(5) ' Anal og Eingang 5 konvertieren und i mFl FO spei chern
data_4 = adc(7) ' Anal og Ei ngang 7 konvertieren und i mFl FO spei chern
par _l=par_1+1 "G obale Variable PAR 1 wird nit jedem Abtastschritt um 1 erhoht

par_2=fifo_enpty(1) 'd obal e Variable PAR 2 enthalt die Anzahl freier Stellen i mFIFO
endi f

DIAdem-Schaltplan ADC_DATA_01.DAC:

Diese Schaltung dient zum Auslesen und
Anzeigen der 4 Datenséatze und von PAR_1 =
(Abtastschritt-Nr.) und PAR_2 (Anzahl freier ﬂ
Stellen im FIFO). Zum Auslesen der 4
Datensatze werden 4 einzelne Data-Blécke
in DIAdem genutzt.

=]
b

D
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b m R
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8.1.3 Version 3, mit Variablen zur Synchronisation
ADbasic-Beispielprogramm adc_data_03.BAS:

Data_1 und Data_2 wird deklariert (hier nicht als FIFO). Im INIT-Abschnitt, (wird nur einmal nach dem Start

ausgefiihrt), wird Laufindex i auf 1 zuriickgesetzt und Parameter PAR_1 geldscht. PAR_1 dient als Flag, ob der Puffer

voll ist. Im EVENT-Abschnitt, (wird zyklisch, timergesteuert ausgefihrt), wird zunachst Gberprift, ob das Flag PAR_1

gesetzt wurde. Wenn nein, werden 2 analoge Eingédnge gemessen und in den Datenséatzen abgelegt, der Laufindex i

um 1 erhéht. Erreicht der Laufindex die vorgegebene Marke von 1001, d.h. die Anzahl der vorgegebenen Abtastungen

ist erreicht, der Puffer ist voll, dann wird Flag PAR_1 auf 1 gesetzt.

(Hinweis: PAR_1 wird hier zwar als Flag genutzt, ist aber in ADbasic eine globale Integer-Variable)

REM adc_dat a_03. BAS

REM Di nensi oni eren von Dat ensétzen
di m data_1[ 10000] as i nteger

di m dat a_2[ 10000] as i nt eger

REMi wird als Laufindex genutzt
dimi as integer

init:
i=1
par _1=0
event:
if (par_1=0) then ' Abfrage, ob Flag PAR 1 gesetzt
data_1[i] = adc(1) " Anal og Eingang 1 konvertieren und i mPuffer-1 speichern
data_2[i] = adc(3) ' Anal og Ei ngang 3 konvertieren und i mPuffer-2 speichern
i=i+1 ' Laufindex erhohen
if (i=1001) then " wenn i =1001 dann ist Puffer-1 bis 4 voll
i=1
par_1=1 ' Flag PAR_1 setzen (wird von DIAdem nach dem Ausl esen
' zurlckgeset zt)
endi f
par _2=i ' PAR 2 zeigt den Laufindex an
endi f

DIAdem-Schaltplan ADC_DATA_03.DAC:

Diese Schaltung dient zum Auslesen und Anzeigen der
beiden Datenséatze und von PAR_1 (Flag). Zum Auslesen
der Datensatze werden einzelne Data-Blocke in DIAdem
genutzt.
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9 Support

Wenn Sie bereits bei der Installation Probleme haben, ziehen Sie bitte die Dokumentation zu
Inrem ADwin-System zu Rate. Uberpriifen Sie, ob alle Einstellungen richtig und vollstandig
durchgefuhrt wurden. Kontrollieren Sie bitte, ob die Software richtig installiert wurde. Prifen Sie
auch, ob die Basisadresse, der Prozessortyp etc. der ADwin-Systeme richtig in der Software
angegeben sind..

Sollten Ihre Probleme weiterhin bestehen, wenden Sie sich bitte an den Lieferanten Ihres ADwin-
Systems. Dort erhalten Sie umgehende und kompetente Hilfe.

Jager Computergesteuerte MefRtechnik GmbH GfS mbH Aachen
RheinstralRe 4 PascalstralRe 17

D-64653 Lorsch D-52076 Aachen

Tel. 06251- 96320 Tel.: 02408 -6011

Fax: 06251- 56819 Fax: 02408 - 6019
E-Mail: support@adwin.de E-Mail: gfs@afs-ac.de
Homepage: www.ADwin.de Homepage: www.gfs-ac.de

Bendotigen Sie die neuesten Treiber oder suchen Sie neue Anwendungsbeispiele fir ADwin-
Systeme im Zusammenarbeit mit DIAdem, so besuchen Sie doch einmal unsere Homepage.

Sollten Sie Fragen oder Anregungen haben, so senden Sie uns bitte ein e-mail oder FAX, oder
rufen Sie uns einfach an.

Mit freundlichen GriiRen

Ihre Jager Computergesteuerte Mef3technik GmbH
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